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多路 IEPE适配数据采集系统 

 

产品描述 
IN-4061型号：IEPE放大器集最新技术，它是通用型压

电信号适调器，电压输出与IEPE输入成比例关系，与

IEPE传感器配合使用，可测量振动，冲击等动态物理特

性。信号采集器可选配多种通道选项及软件配置，可实

现一站式的数据采集与分析功能，兼顾成本与专业测

试要求的不同需要。该产品广泛用于航天、航空、兵器、

建筑、电力、建筑、教学实验领域，十分适用于科研以

及教学领域。 

 

 
 

性能特点 
l 多路IEPE适配器，满足多测点检测需要； 

l 低噪声、宽频带； 

l 输入方式：BNC； 

l 集成数据采集，与IEPE式传感器配合使用，对多种物理量进行测试和分析；                  

l 程控设置； 

 

IEPE适配器技术指标 
l 通 道 数：32通道/台； 

l 输入范围：±5V； 

l 频率范围：0.1Hz~20kHz； 

l 增    益：1、10、100； 

l 激励电压：24VDC； 

l 输出电压：±10V； 

l 信 噪 比：>50dB； 

l 噪    声：≤5mVrms； 

l 非线性误差：<0.5%； 

l 工作温度：-10℃~50℃； 

l 工作湿度：≤85%RH(无凝)； 

l 供电电压：100V~240V(AC)； 

l 仪器功耗：40W； 

l 14尺寸重量：宽365mm×高170mm×深365mm；（注：64路机箱定制） 

 

数据采集器技术指标 
l USB接口A/D最高转换率：200kS/s、500kS/s； 

l A/D分辩率：16位； 

l 模入通道 ：32路； 

l 模入范围：±10V； 

l 输入阻抗：＞100MΩ； 

l 程控放大：1、2、4、8、16； 
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软件工作环境 
l 计算机操作系统: Microsoft Windows XP、Win7、Win8、Win10。 

l 计算机: 便携式笔记本型微机及兼容微机。 

程序设计語言 

l 主程序、绘图程序、谱分析及数学运算：C++语言。 

l 数据采集程序： 汇编语言。 

标准软件配置 

高速数据采集： 根据选配采集仪的采样频率高速数据采集、触发数据采集、双踪示波、里萨茹(X-Y)图显示。 

低速数据采集： 实时数据采集和示波显示。 
示波+频谱分析： 四踪示波显示、实时频谱分析（傅立叶谱、自功率谱、互功率谱、传递函数、相干函数），能

进行多次平均计算。 

静态数据采集： 实现静态、长时间数据采集和波形显示。 
创建标定文件： 根据不同传感器和放大器的灵敏度系数建立采集数据标定文件，可对采集数据进行标定。 

转换文本格式： 把采集数据转换为用户数据格式文件（如：Excel、MatLAB等）。 

绘采集曲线图： 绘图、拷贝到剪切板（可粘贴到其它软件）、打印采集数据曲线。 

绘阵列图曲线： 把多通道采集数据按阵列排列显示、拷贝到剪切板（可粘贴到其它软件）、打印。 

绘频域曲线图： 显示、打印“示波+频谱分析”的频谱分析结果，可显示幅值、相位、实部、虚部、幅值＋相

位、实部＋虚部、奈奎斯特图。 

传感器标定： 输入标准校准值，对传感器的灵敏度和线性度进行标定。 

标准软件界面 
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专业软件配置 
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频 谱 分 析 

时-频分析、自功率谱、互功率谱、正富氏变换、逆富氏变换、相干函数、传递函数（频响函

数）、自相关、互相关、计算加速度反应谱(含核工业规范)、三分之一倍频程、实倒频谱、复

倒频谱、最大熵谱、最大似然谱 

窗  函  数 汉宁窗、1.63汉宁窗、汉宁二次窗、汉宁三次窗、海明窗、布莱克曼窗、三角窗、P201窗、

P210窗、P301窗、P310窗、布莱克曼窗-哈里斯窗、指数窗 

数 字 滤 波 富氏带通滤波(低通、带通和高通)、富氏带阻滤波、递归滤波(低通、带通和高通)、褶积滤

波(低通、带通和高通)、FIR可设计滤波器 

信 号 处 理 文件加常数、文件乘常数、文件相加、文件相减、文件相乘、文件相除、文件消上限、文件

消下限、文件清零、文件叠加、文件取倒数、实虚=幅相、幅相=实虚、减均值 

应变、应力  动静应变数据采集（需配应变仪）、应变补偿、应力计算、弹性模量测试、半功率带宽法阻尼

比测试、衰减法阻尼比测试 

数 学 运 算 正弦、余弦、正切、双曲正弦、双曲余弦、双曲正切、反正弦、反余弦、反正切、常用对数、

自然对数、指数、平方根、绝对值、幂、积分、均值积分、微分 

绘       图 时域绘图、频域绘图、频域周期图、X-Y 轨迹图、时域三坐标图、频域三坐标图、三维色阶

谱、瀑布图、等值线图 

信 号 生 成 频率扫描函数、幅值扫描函数、渐进渐出方式、生成方波、生成锯齿波、生成正弦波、生成

梯型波、生成三角波、生成拍波、生成白噪声、生成复合波形、生成人工模拟地震波、根据

自功率谱生成随机波 

积 分、微 分 频域积分(由加速度计算速度、位移)、频域微分(由位移计算速度、加速度) 

基 本 处 理 归一化、列文件表、文件定义、显示内容、计算均值、计算最大值、文件拷贝、文件移动、

删除文件、建立文件、取文件内容、编辑数据内容 

可 

选 

模 

块 

模态参数识别 模态参数识别、振型动画显示、频域平滑 

小 波 分 析 小波变换、小波包变换 

生成地震波 根据地震反应谱生成人工模拟地震波 

传感器标定 传感器灵敏度标定，自动、手动传感器频响曲线扫频 

锤击测振 单点激励(锤击)多点响应(加速度)、多点激励(锤击)单点响应(加速度)、单点激励(锤击)多

组响应(加速度) 
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专业软件界面 
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Senther reserves the right to make changes to any products or technology herein to improve reliability, function or design. Senther does not assume 
any liability arising out of the application or use of any product or circuit described herein; neither does it convey any license under its patent rights nor 
the rights of others. 

 

测量配置 
传感器 配套线缆 数据采集器 计算机 

 

 
   

 

型号指引 
IN - 4061 - 32 - 200 - BS 
仪器 - 型号 - 通道数 - 采样频率 - 软件配置 
IN - 4061 - 32=32通道 

64=64通道 
- 200=200KHz 

500=500KHz 
空=模拟信号输出/无采集 

- BS=标准软件 
PS=专业软件 
空=无软件 
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